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Tracking
Technologien aus dem Bereich Tracking bilden die Grundlage 
für AR- und VR-Applika� onen und sind wesentliche Vorausset-
zung für die Akzeptanz und Nutzbarkeit der Technologien. Vor 
allen Dingen in Zusammenhang mit mobilen Systemen liefern 
stabile und mul� sensorische Trackingverfahren großes Potenzial. 
Die entwickelten Ansätze fusionieren unterschiedliche Kamera- 
und Sensortechnologien (Time-Of-Flight Kameras, sphärische 
Kameras, Iner� alsensorik etc.) und verwenden Verfahren aus 
dem Bereich Robo� k für die Realisierung von markerlosem 
Tracking in weitläufi gen Industrieumgebungen.

Vorgehensweise und Ziele
•  Ini� alisierung des Trackings und die Entwicklung von Online-

Learning-Verfahren für die Stabilisierung von Featureklassifi -
katoren

•  Fusion von heterogenen Sensorquellen
•  Präzision von Lokalisierungsverfahren für autonome Roboter 

per visueller Odometrie
•  Verwendung von TOF-Kameras für op� sches Tracking
•  Verbesserung von markerlosem op� schem Tracking 

durch Computer-Vision CAD Modelle
•  Erforschung von Trackingverfahren mit sphärischen Kameras
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